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1. Die eingebetteten Teilrelationen der allgemeinen Systemdefinition 

S* = [Ø, [U, [Ø, [S1, [Ø, [S2, [Ø, [S3, [Ø, ..., Sn]]]]]]]]] 

(vgl. Toth 2012, 2013, 2014a) kann man selbstverständlich als Abbildungen 

der allgemeinen Form 

fi: [Ø, [X]] → [Ø, [Sj]] 

mit X ∈ {U, S} definieren. Im Anschluß an Toth (2014b) demonstrieren wir 

dies im folgenden durch die entsprechenden Umkehrabbildungen, wobei wir 

wiederum einem Gang von außerhalb der Einfriedung eines Hauses einwärts 

bis ins Treppenhaus folgen. 

2.1. f-1
1: [Ø ← U] 

 

Bergstr. 28, 8044 Zürich 
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2.2. f-1
2: [Ø, [U]] ← [Ø, [S1]] 

 

Feldstr. 62, 8004 Zürich 

2.3. f-1
3: [Ø, [S1]] ← [Ø, [S2]] 

 

Aeschengraben 26, 4051 Basel 
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2.4. f-1
4: [Ø, [S2]] ← [Ø, [S3]] 

 

Marktgasse 3, 8001 Zürich 

2.5. f-1
5: [Ø, [S3]] ← [Ø, [S4]] 

 

Zähringerstr. 32, 8001 Zürich 
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2.6. f-1
6: [Ø, [S4]] ← [Ø, [S5]] 

 

Feldstr. 60, 8004 Zürich 

2.7. f-1
7: [Ø, [S5]] ← [Ø, [S6]] 

 

Kreuzstr. 80, 8008 Zürich 
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